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Nytt nirluftvirn med IRIS-T SLS

Michael Reberg — férbundssekreterare

z 3= =S Py
e e s~ Y
IRIS-T SLS

Forsvarsministern har enligt Svenska Dagbladet bekriftat att regeringen bemyndigat
kop av ett nytt kortrickviddigt luftvirnssystem. Beslutet ska ha fattats torsdagen den
20 december 2012 utanfor den officiella drendeforeteckningen.

Andra killor, diribland tidskriften "Ny sjilva missilen dr den samma som i det
Teknik” den 27 december, anger ocksa att tidigare inkdpta jaktrobotsystemet IRIS-T
beslutet innefattar kip av det tyska luft- kan méjligen ha paskyndat det hela.
virnsrobotsystemet ZRIS-T SLS (Infra Red
Imaging System -Tail/Thrust Vector Jaktrobot IRIS-T
Controlled Surface Launched Standard). Jaktroboten IRIS-T ir sedan 2009 operativ
som rb 98 till JAS 39 Gripen i det Svenska
Upphandling av forsvarsmateriel, som i flygvapnet. Den utvecklades gemensamt av
detta fall med kostnader i miljardklassen, Tyskland, Italien, Spanien, Grekland, Norge
brukar vara mycket omfattande och lang- och Sverige med det tyska foretaget Diehl
variga processer — si om ovanstiende BGT Defence som samordnare. IRIS-T
stimmer innebir regeringsbeslutet en ersitter den ildre Sidewinder AIM-9L
snabbanskaffning, som knappast har (rb 74) och ir optimerad for att kunna
skadats sedan det kalla krigets dagar. Att bekimpa mal pd mycket korta avstind frin



Jaktrobot IRIS-T pa JAS 39 Gripens vingspets.

det egna flygplanet. Aven prestanda pa

langa avstind ir goda. Jimfért med b 74
kan mal pa flera génger lingre avstdnd
bekimpas med IRIS-T. Den ir ett komple-
ment till radarjaktrobotarna Amraam (rb 99)
och Meteor (under utveckling), vilka frimst
ir avsedda for att bekdmpa luftmal pa linga
avstind.

Med hjilp av s.k. "TVC-styrning” (Thrust
Vector Control), det vill siga smé fenor i
raketmotorns utlopp, som riktar motorns
dragkraft &t 6nskat hall, samt roder pa
roboten si kan IRIS-T gora kraftiga svingar
redan vid lga farter, vilket i sin tur ger
mycket smé svingradier. TVC ger ocksé en
mycket stor precision i styrningen. I
majoriteten av alla skjutfall kommer
roboten att i direketrdff i malet, vilket i sin
tur ger en mycket hdg bekimpnings-
sannolikhet. Det innebir ocksé att smd mal
som t.ex. UAV och kryssningsrobotar kan
bekdmpas. (Huvudkilla: www.fmv.se).

Bildalstrande IR-malstkare

IRIS-T mélsokare detekterar och styr mot
mélets egen virmeutstrilning. En stor
fordel 4r att detta sker passivt utan att sinda
ut ndgon egen avsljande energi som kan
varna maélet. Till nackdelarna hér dock en
storre kinslighet for daligt vider och en
generellt sett kortare rickvidd relativt aktiva
malsokare med radar.
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Ett flygplan kastar facklor snett uppat sett i IRIS-T
malsokare. (Kéalla: www.diehl-bgt-defence.de).

De tidigaste virmemalsokarna, som exem-
pelvis den i lvtb 69 "Red Eye”, laste ocksd
mot det hetaste objektet i sitt synfilt och
var didrmed litta att lura med virmefacklor
av olika slag. Senare robotar har s.k. tvi-
firgsmalsokare, som inte l3ter sig vilseledas
av allt fér varma facklor, men de kan
fortfarande inte avgdra om virmekillan i
synfiltet har "ritt” siluett for att vara ett
dkta mél eller ¢j.

En helikopter sedd i IRIS-T mélsokare.
(Kélla: www.diehl-bgt-defence.de).

IRIS-T har en modern, bildalstrande
mélsokare. Som namnet antyder skapar sig
denna just en bild av omgivningen i det for
véra 6gon osynliga ir-omradet. Virme-
stralande objekts form och utstrickning
jimfors sedan automatiske i den interna
signalbehandlingen med olika siluetter fran
ett bibliotek 6ver t.ex. flygplan, helikoptrar
och kryssningsrobotar. Dirmed kan sma
punktformiga facklor diskrimineras. Aven
om de utstrilar mycket virme eller upp-
trider i svirmar, si har de helt enkelt "fel
utseende” relative de malsiluetter som soks.



Luftvarnssystemet IRIS-T SLS
Luftvirnssystemet IRIS-T SLS har utveck-
lats i Tyskland som ett billigare komplement
till det l&ngrickviddiga och mycket dyra
Patriot-systemet (PAC-3), och finns nu till
forsiljning "frén hyllan”. Det anvinder som
sagt jaktroboten IRIS-T (rb 98) som missil.
Detta ir naturligtvis en logistisk férdel, som
medger omfordelning och kraftsamling av
robotar inom luftférsvaret.

IRIS-T SLS rickvidd anges till ca 10 km och
héjdtickningen till ca 5 km. Dessa uppgifter
beror naturligtvis av malets storlek, hastighet
och manéverférmédga. Missilens egen sving-
prestanda anges till 6ver 40 g, och en grov
tumregel siger ju att denna s.k. lastfaktor
bor vara minst tre ginger storre dn milets.

Ett méjligt fordon for eldenheterna ir
pansarterringbil 203 med en lavett som
bade kan transportera och avfyra fyra
parallella missiler. Robotarna startar vertikalt
vilket starkt underlittar valet av gruppe-
ringsplats och ett dolt upptridande. I
princip riicker det med att man ser himlen
fran avfyringsplatsen — s& eldenheterna
behéver inte lingre exponeras uppe pa hoga
kala kullar eller ute pé stora 6ppna ytor.

Sjdlvklart méste eldenheterna anslutas till ett
ledningssystem med tillhérande sensor-
nitverk for att fi erforderlig forvarning och
fullt kunna utveckla sin effekt. P4 en
ledningsplats, eventuellt placerad i en
spaningsradar, s fattas beslut om
engagemang. Maldata skickas direfter
tillsammans med avfyringskommandon till
en av robotlavetterna. Kraven p& noggrann
mélinvisning i tre dimensioner ir timligen
héga eftersom sékvolymen annars blir
alltfor stor for robotens mélsokare. Enligt
tillverkaren har dock tester visat att
spaningsradarn Giraff AMB (samma radar
fran SAAB som i Svenska UndE 23) ger
tillrickligt bra mélinvisning for att dstad-
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komma pélésning med ir-mélsskaren pd
minst 10 km avstand.

IRIS-T SLS kan avfyras bade i LBL (Lock
On Before Launch) eller LOAL (Lock On
After Launch) d.v.s. utan att ha l8st pd mélet
fore avfyring. LOAL-skott sker genom att
roboten fére avfyring ges information om
var mélet befinner sig/predikteras befinna
sig. Mélférdelning kan géras mellan de
enskilda robotarna och ca en robot per
sekund kan avfyras. Robotarna, som viger
ca 90 kg och ir ca tre meter linga, har sedan
ett kombinerat tréghets- och satellitnavige-
ringssystem (GPS) vilket styr mot det
invisade malliget som ocksd den bild-
alstrande ir-malsokaren inriktas mot.
Splitterstridsdelen viger dryge 11 kilo, dr
forfragmenterad och utléses av ett zonrér
eller vid direktanslag.

I grundversionen av IRIS-T SLS finns ingen
datalink till roboten efter avfyring, si nir
den vil ir i luften gdr bekimpnings-
forloppet inte lingre att hejda. For att
undvika vidabekimpning av egna luft-
farkoster stills d4 naturligtvis hoga krav pd
stridsledningen och dess igenkidnnings-
system. Fordelen med denna princip, s.k.
"fire-and-forget”, 4r ju dock att en avfyrad
robot “skéter sig sjilv” och att nya mal
omedelbart kan engageras med ytterligare
robotskott. (Huvudkilla: Forsvarsmakten,
Introduktion till robotsystemlira luftvirn.)

Detaljerna kring regeringsbeslutet om
anskaffningen (eller ¢j) av IRIS-T SLS och
eventuella s.k. "motkép” ldr vl klarna med
tiden. Men en sak 4r siker: ett sddant system
skulle vara ett synnerligen vilbehévligt och
oerhort vilkommet tillskott for att 6ka vart
nirluftvirns formdga mot kvalificerade,
moderna lufthot.

Mer information om IRIS-T SLS ges efter
forbundsstimman den 21 mars i Stockholm.





